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PAKIET KOMUNIKACYJNY

Pakiet MUNICOM.premium rozwija zakres zastosowania systemu na obszar przedsiebiorstw
transportowych, komunikacyjnych, a (w szczegdlnosci komunikacji miejskiej), jako zestaw
dedykowanych tym firmom oprogramowania. W sktad pakietu wchodza nastepujace
programy:

REJESTRY

Jest to podstawowy modut wchodzacy w sklad systemu MUNICOM.premium i
przeznaczony do wprowadzania i przechowywania wszystkich elementarnych danych
wykorzystywanych w pozostatych elementach systemu MUNICOM.premium

ROZKLAD JAZDY

program stuzy do tworzenie i edycja wielowersyjnego rozktadu jazdy dla
przedsiebiorstwa komunikacyjnego wraz z wbudowang obstugq wielu zajezdni.

Wystepuja dwie wersje systemu:

% Wersja tabelaryczna (ROZKLAD JAZDY)

Wersja podstawowa stosowana w przypadku gdy nie ma potrzeby
projektowania graficznego rozktadu jazdy.

% Wersja tabelaryczna (ROZKLAD JAZDY WIN)
W skifad programu wchodzg nastepujace elementy:
Projektowanie rozktadu na mapie.

Rozklad Jazdy w Internecie - automatyczne generowanie rozktadu jazdy w
postaci stron internetowych, w formacie HTML, zawierajgcych informacje o
rozkfadzie jazdy przedsiebiorstwa dla pasazerdw. Modut generuje zbidér stron o
okreslonym schemacie i wygladzie, pozostawiajgc uzytkownikowi mozliwos¢
zmiany niektdrych elementdw takich jak czcionki kolory itd. Wytworzone przez
program strony sgq gotowe do umieszczenia ich na wybranym serwerze i
udostepnienia uzytkownikom Internetu, lub ,wypalenia" ptytki CD z peinym
interaktywnym rozkladem Jazdy.

Tabliczki Przystankowe - drukowanie graficznych rozktaddw jazdy do
wywieszenia dla pasazera na przystankach. Modut pobiera dane z rozktadu
jazdy, i automatycznie tworzy tabliczki. Posiada wbudowanych kilka formatéw
tabliczek z mozliwosécig petnej konfiguracji wszystkich elementdéw znajdujgcych
sie na wydruku.

SRG 3000

Jest to modut stuzacy do programowanie kluczy, przygotowywania, rejestracji,
przegladania raportéw z autokomputeréw SRG-3000. Generalnie jest on odpowiedzialny
za interfejs do autokomputerdow i jest realizowany poprzez podsystem PWI.




DYSPOZYTOR

Program stuzy do nadzorowania taboru na zajezdni, stanu realizacji zleconych zadan.
Zasila w dane i odbiera je z urzadzen pokiadowych zamontowanych na autobusach,
tramwajach, trolejbusach czy innych srodkach transportu.

KARTA DROGOWA

Program przeznaczony jest do rozlicza czas pracy kierowcéw, mechanikdw oraz zuzycie
paliw i energii.

HARMONOGRAM

Program przeznaczony do automatycznego tworzenia planu pracy kierowcow w
przedsiebiorstwie komunikacyjnym, transportowym. Pozwala uwzgledni¢ wszystkie
czynniki majgce wplyw na ukfadanie planu, umozliwia szeroka modyfikacje zatozen i
definicji poprzez ingerencje uzytkownika. Program pozwala réwniez na korekty planu w
trakcie realizacji danego okresu, wynikajgce z biezacych zakiécen jak nieobecnosci i
zmiany dyspozycji. Program zgodny z ustawa o czasie pracy kierowcow i jej
nowelizacjami

OBSLUGA TECHNICZNA

Program prowadzi ewidencjonuje wszystkich zlecenia dotyczace majatku trwatego firmy
w szczegdlnosci pojazdow (w tym pojazdow wiasnych i zewnetrznych). Ewidencjonuje
czas pracy mechanikow, zuzyte materiaty. Obejmuje remonty, przeglady, obstugi
okresowe.

WINDY KACJA MANDATOW

Program Windykacja Mandatow jest przeznaczony do prowadzenia ewidencji i rozliczen

optat dodatkowych. Podstawowe funkcje programu obejmujg rejestrowanie mandatow,

prowadzenie korespondencji z ukaranymi, przyjmowanie wpfat oraz wykonywanie analiz
ptatnosci i rozliczenie pracy kontrolerow.

ROZLICZANIE CZASU PRACY

Program RCP sktada sie z dwdch czesci: Odczyt RCP oraz Raporty i Wydruki RCP.

Czes$c¢ Odczyt RCP przeznaczona jest do zarzgdzania systemem rejestracji czasu pracy
skfadajacym sie z czytnikdw umieszczonych przy wejsciach i wyjsciach oraz kart
zblizeniowych z zapisanymi danymi o pracownikach. Kazdy pracownik posiadajacy karte
zobowigzany jest przy kazdym wejsciu lub wyjsciu zblizy¢ karte do czytnika, oraz
opcjonalne nacisniecie odpowiedniego przycisku okreslajgcego rodzaj wejscia lub
wyjsécia. Znaczenie opcji wybieranych podczas wejscia lub wyjscia mozna definiowaé w
programie, np. wyjscie/wejscie stuzbowe, prywatne itp. Konfiguracja opcji wejsc¢ i wyjsé
musi by¢ zgodna z dokumentacjq dostarczonych czytnikow - kod z czytnika musi by¢
zgodny z kodem wprowadzonym do programu.

Czes$¢ Rejestracja raportow RCP stuzy do wczytania danych dotyczacych wejsc¢ i wyjsc
zgromadzonych w czytnikach do modutu RCP. Wczytanie danych odbywa sie w sposdb
ciagty, z ustalonym odstepem czasu miedzy kolejnymi odczytami zgromadzonych danych
w czytnikach.

ROZLICZANIE PRZEWOZNIKOW

Jest to program przeznaczony do kontroli wykonania kurséw oraz naliczenia kar
umownych naktadanych na przewoznikow za braki i nieprawidiowosci w wykonaniu
kurséw. Dzieki zintegrowaniu z rozkladem jazdy i wynikami jazdy (raporty z pojazdow),




program sam moze zestawic plan z wykonaniem i automatycznie naliczy¢ kary za kursy
przyspieszone, opdznione czy braki kursow. Dodatkowo uzytkownik moze sam
definiowac i dopisywac do kurséw inne wykroczenia (np za brudny pojazd, niedziatajacy
kasownik itp). Do innych wykluczen takze naliczane sg kary, zgodnie ze zdefiniowanymi
stawkami.

ROZLICZANIE UTARGU KIEROWCOW

Modut ten jest jednym z programéw systemu MUNICOM.premium, ktéry przeznaczony
jest do rozliczania sprzedazy kierowcéw, pochodzacej z kas fiskalnych zainstalowanych
w pojazdach. Gtdwnym zadaniem programu jest ewidencja wszystkich wpfat kierowcow
pochodzacych ze sprzedazy z kasy fiskalnej oraz kontrola ciggtosci wszystkich
zarejestrowanych raportéw. Przy wspoétpracy z modutem SRG 3000 MUNICOM mozliwa
jest kontrola i weryfikacja danych pochodzacych z papierowych rozliczen fiskalnych z
danymi przekazywanymi drogq elektroniczng za posrednictwem autokomputera.

BILETY OKRESOWE (PAPIEROWE)

Jest to rozwigzanie przydatne do obstugi biletdw okresowych w wersji
nieelektronicznej.

BILETY ELEKTRONICZNE

Zestaw oprogramowania do realizacji zadan zwigzanych z dystrybucja i rozliczeniem
obrotu biletem elektronicznym




CNR

Oprogramowanie wspomagajgce kompleksowe rozwigzanie zadan zwigzanych z
komunikowaniem sie z pojazdami i inng infrastrukturg komunikacyjng (np. tablice
przystankowe). Ciggta wymiana danych z pojazdami pozwala na zbudowanie:

+ systemu nadzorem flotg komunikacji miejskiej;

<« systemu dynamicznej informacji pasazerskiej;

% systemow biletéw elektronicznych .
Umozliwia on ponadto:

% wykrywanie wszelkich nieprawidtowosci w realizacji zadan przewozowych,
<% nadzor pojazdow wykonujacych okreslone zadania na liniach,

% a takze sterowanie urzadzeniami przystankowymi informujgcymi pasazeréw o
odjazdach pojazdéw

< informowanie przewoznikéw o aktualnym stanie taboru.
SIP-WWW

Modu ten umozliwia wyswietlanie mapy z przystankami danego miasta, wyswietlanie
najblizszych odjazdéw na tabliczkach przystankowych oraz prezentacje planowanego
rozktadu jazdy.Dane do wyswietlania rozktadu jazdy pobierane s z modutu Rozktad
jazdy programu MUNICOM.premium. Warunkiem dziatania mapy w internecie jest
obecnos$¢ witasnie wspomnianego programu. Do dziatania programu wymagana jest
zwykia przegladarka internetowa, dzieki temu, ze korzysta z tradycyjnych technologii
WWW.
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CENTRUM NADZORU RUCHU

Oprogramowanie Centrum Nadzoru Ruchu (CNR) stanowi kompleksowe rozwigzanie
umozliwiajgce wykonywanie zadan zwigzanych z nadzorem flotg komunikacji miejskiej.
Umozliwia wykrywanie wszelkich nieprawidtowosci w realizacji zadan przewozowych, nadzoér
pojazdow wykonujgcych okreslone zadania na liniach a takze sterowanie urzgdzeniami
przystankowymi informujgcymi pasazeréw o odjazdach pojazddéw. Wszystkie informacje
dostepne w CNR wypracowywane sg na podstawie komunikatéw naptywajgcych drogg
radiowq lub przy uzyciu komunikacji GPRS z autokomputerow (produkcji firmy R&G)
zamontowanych na pojazdach.

Oprogramowanie Centrum Nadzoru Ruchu skfada sie z nastepujacych modutéw.:

OTR - Modut Obstugi Transmisji Radiowej

RKP - Modut Rozgfaszania Komunikatow

OPP - Modut Obliczania Pozycji Pojazdow

PIP - Modut Przetwarzania Informacji Przystankowej
ARC - Modut Archiwizujacy

SRV - Modut Nadzorujacy

WIP - Modut Wizualizacji Informacji o Pojazdach

Za wyjatkiem modutu WIP wszystkie modutu pracujg bez ingerencji operatora. W przypadku
awarii ktéregos$ z modutdw badz maszyny, na ktorej pracujg moduly nastepuje automatyczne
przefaczenie zadan na sprawne maszyny.

s 3
B B
! R e T TN BT
T Mt £ Madrems £ POMDC
FE e o ljp i —
[ ») kY % Bz j 3:
| 4 Ly My Uiy I
:/J g 2 o TR RTINS o
A . 5 memerze
. 2 # =
~ ok f ii 24 b [Pa memere It ]
faild g 1 § 1 ruwa " b
= L R (== & E 2 3
3 5 sk b MR EE R B | NUMER LINIE |
. , ] [ et = s 2 :
- Y i /] I~ = i =
5, Pt S j s h Pl | | Ee—
3 ¥ .,
Yo g= - i " 7 ', e
|3 ¥ i)
e B |l EBRLHEH 4
Lis t R -
5] Harymanch « Drovks
f = = B ]|
I Silruman H i
=) o Tian s B =k Ghokia -‘-"w--- i 4 (=] Dranka - Harymoncka
j,:r' L PR - _ 3 ]
Ly & = [ v
- o iz PRENSTANNL
-Juuwho-u i
Sr rom s
n. WHTIE WsTLhIN N
¥
£ Crrses, i
L Servens e H 3L ]
5 ey B Teirapetar *
x S = < Y
a L] T b ; £
] Facrein ¥
i T oy . " Maraec £
% k “aprsa
- Canm ) o
k] = g { P 7
Ma § ot e i E i =
i 7 T on % B - Ee = ] -l'-‘




CENTRUM NADZORU RUCHU |

= it P B | B =~
I# 18' T .&l o i .JI End
B e = Szt | =] | wrolent=cka
% myl i | el '-;! Dabrowsky
z A e e (= e =] ¥ P Pustacie
o .ﬂ'}.;;!:xl.ﬁﬂ! || o =
:§:J g (=] =
=] = = B R =
nl’-f'-; A el = park ||T='".- [ ﬁm_,
Pl
"':J_ E ! !u Park Ledny

bea00ika Star

f,l}ﬁ;ntarz
k2= nakny & A
3 i
] [S08
(& g 2
ol =]
‘ L e
q.l” I“l:"l';.brﬂh J';_F;;Eaj:-:é!la e
fﬂ‘?a. QJ:})Q
cm, =:=¢'?
=]
= |
|"=_:¢_!
=T
L =)
'E
‘ Odjazd za
i 00:06:24
P ] :
= Y= Gronowo.
T Druska (petla) wsiad.
(22 i % ® _GronEwe
18 5 et GREne
| ! =

FUNKCJE SYSTEMU

OTR - MODUL OBSLUGI TRANSMISJI RADIOWE]

Gtdwnym zadaniem Modutu Obstugi Transmisji Radiowej jest Zapewnienie interfejsu z
urzgdzeniem komunikacyjnym wykorzystywanym do transmisji danych z pojazdami.
Modutowa budowa umozliwia wykorzystanie wielu rozwigzan dostepnych dzisiaj na rynku
telekomunikacyjnym (np.: Erriccson, Motorola, GSM/GPRS itp.) Wszystkie komunikaty
zaréwno do jak z pojazdéw sg kolejkowane wg ich priorytetow. Modut analizuje takze
stan wykorzystania fgczy zapewniajgc optymalne ich wykorzystanie

RKP - MODUL ROZGLASZANIA KOMUNIKATOW

Modut umozliwia zdalnym klientom korzystanie z wszystkich informacji przeptywajacych w
systemie. Aplikacja klienta (WIP) rejestrujgc sie w RKP przekazuje parametry dotyczace
informacji jakie majq byc¢ do niego przekazywane. Ilos¢ zdalnych klientdw jest w zasadzie
ograniczona przez wydajnos¢ sieci komputerowej.

Przy duzej ilosci klientdw komunikujacych sie z réznych podsieci mozliwe jest kaskadowe
pofgczenie modutdéw RKP redukujgcych ruch w sieci komputerowej

OPP - MODUL OBLICZANIA POZYCJI POJAZDOW

Gtdwnym zadaniem modutu jest Sledzenie stopnia wykonania zadan przewozowych.
Modut dostarcza takze informacje o wszelkich istotnych parametrach pracy pojazdéw
(informacje o kierowcy, awariach itp.). Modut ten umozliwia takze obstuge pojazdéw
wirtualnych to jest takich, z ktérymi nie ma bezposredniej tgcznosci. Wszelkie odchylenia
zZwigzane z pracq takiego pojazdu wprowadzane sq poprzez aplikacje klienta (WIP). W
przypadku duzej przerwy w dostarczaniu komunikatow o pozycji pojazdu Modut prébuje
ponownie nawigzac kontakt z pojazdem informujac o tym fakcie aplikacje klienckie

PIP - MODUL PRZETWARZANIA INFORMACJI PRZYSTANKOWE]
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Podstawowym Zadaniem Modutu PIP jest wyliczanie i wysytanie informacji o odjazdach
pojazdow do urzadzen przystankowych informujgcych pasazerdéw o przyjazdach
pojazdow. Dodatkowo informacje te mogg byc¢ przekazywane do innych modutéw
umozliwiajgcych informowanie pasazeréw np. poprzez Internet (HTML, WAP, SMS itp.).
Wszystkie informacje o odjazdach korygowane sg poprzez komunikaty o odchyleniach
otrzymywanych od pojazdéow

ARC - MODUL ARCHIWIZUJACY

Zadaniem modutu jest zbieranie informacji ze wszystkich modutéw systemu i ich
archiwizacja w RDBMS'ie. Dzieki zunifikowanemu mechanizmowi dostepu do baz modut
umozliwia prace z wieloma dostepnymi na rynku bazami danych (IBM DB2/Informix, MS
SQL, Oracle itd.)

SRV - MODUL NADZORUJACY

SRV nadzoruje pracq catego sytemu. Dzieki zaawansowanemu mechanizmowi kontroli
dziatania modutéw sktadowych kazdy przypadek niesprawnosci oprogramowania lub

sprzetu jest wykrywany i podejmowane sg natychmiastowe dziatania majace na celu
przywrdcenie ich poprawnego dziatania. Dzieki temu zapewniona jest ciggta praca w

trybie 24/7/365

WIP - MODUL WIZUALIZACII INFORMACII O POJAZDACH

Modut ten jest gtdwnym narzedziem pracy Dyspozytora/Dyspozytorow. Umozliwia on
wizualizacje sytuacji ruchowej w réznych perspektywach (mapa, tabulogram). Dzieki
zastosowaniu jednolitego sposobu wyswietlania informacji o pojezdzie przechodzenie z
jednego sposobu prezentacji na inny nie sprawia uzytkownikowi problemu. Informacje
zawarte w opisie pojazdu zawierajg miedzy innymi: oznaczenie zajezdni z ktorej
pochodzi pojazd, numer boczny pojazdu, numer ewidencyjny kierowcy, zadanie
wykonywane przez pojazd, aktualnie wykonywane kurs, odchylenie od rozktadu jazdy
oraz stan w jakim pojazd sie znajduje (przejazd, przystanek, zajezdnia, petla). System
kolorow w petni definiowany przez uzytkownika pozwala na wizualizacje pewnych cech
pojazddéw np.: wielkos$ci opdznienia, koloru linii jaka pojazd wykonuje oraz koloru
zajezdni z jakiej pochodzi. Dodatkowo pojazd, ktéry ma ustawiong awarie (jest
uszkodzony) otrzymuje znacznik, dzieki ktéremu uzytkownik jest w stanie "rzutem oka"
go wychwyci¢. Mozliwe jest takze zdefiniowane kilku poziomdw odchylen od rozkladu
jazdy dzieki temu ikony pojazddéw niosg jednoczesnie informacje o aktualnym odchyleniu.
Zastosowanie definiowanych przez uzytkownika filtrow pozwala na obserwowanie
najbardziej istotnych z punktu widzenia Dyspozytora informacji (np. obserwowanie
pojazdow opo6znionych/przyspieszonych o 1/5 minut lub tylko pojazdy z ustawionym
kodem awarii). Filtry pozwala uzytkownikowi skoncentrowac sie tylko na wybranym
fragmencie pracy komunikacji miejskiej (np.: tylko pojazdy jednej linii, pojazdy opdznione,
pojazdy z awarig, pojazdy znajdujace sie na danym obszarze itp.).

Modut WIP posiada kilka sposobéw prezentacji danych:

1. GOOGLE UZYTKOWNIK - Dane o pojazdach przedstawiane sg na mapie, na ktorej
mozemy wyswietla¢ nastepujgce informacje:
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Najblizsze odjazdy

Najblizsze odjazdy na catym ekranie monitora

Statyczny rozkfad jazdy dla wybranego przystanku

Najblizsze odjazdy z mozliwoscig pokazania pozycji pojazdu. Uwaga!, tablica nie
jest automatycznie odéwiezana, aby uaktualni¢ odjazdy nalezy ponownie wybra¢
zaktadke ,Najblizsze odjazdy”

e Najblizsze odjazdy wybranego pojazdu, wraz z opcjami typu pokaz/ukryj, oraz
centruj mape (centrowanie w taki sposéb aby dopasowac sie do przebiegu trasy
pojazdu, lub centrowanie w taki sposob aby pojazd znalazt sie na sSrodku mapy)

2. WAP - Jest to rozkiad jazdy przygotowany dla telefonédw komdrkowych

Rozktad
Info

Do gary Info
Fozkiad vwasmy od 2010-04-20

PZI TARAN () 2010
Rozkiad Jazy |ertomet e nremn MUNICON

3. GOOGLE ADMIN -




CENTRUM NADZORU RUCHU }

Tworzenie nowej wers]i

Wersja grafu I:I

'O Hopiuj Z wersji; 1 b
'@' Czysta wersja

Tryh tworzenia

Powiazanie Wersja rozkt. ; 64 od 2010-09-22 w

|

4.GOOGLE DYSPOZYTOR - Google Dyspozytor to element systemu przeznaczony dla
dyspozytora chcacego $ledzi¢ aktualny stan pojazdow. Mapa  posiada szereg funkcji.
Czes$¢ jest standardowg@ funkcjonalnoscig map google, cze$¢ dodana specjalnie na
potrzeby sytemu CNR.Mapa zostata wykonana w taki sposdb aby umozliwic¢
petoekranowy tryb wyswietlania przez co bez problemu nadaje sie do wyswietlaczy
posiadajgcych duza liczbe calii wysoka rozdzielczo$¢ wyswietlania.Mapy google sg
mapami internetowymi, tak wiec Srodowiskiem uruchomieniowym aplikacji jest
przegladarka internetowa.
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